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Stand der Technik von Forstmaschinen

Grundlagen elektrohydraulischer Bedarfsstromsteuerungen
Zusatzfunktionen

Hydraulik eines Skidders

Systemverhalten anhand von

® Simulationsergebnissen

® Versuchsergebnissen vom Prifstand

B Messdaten aus Demonstrator und Skidder
Zusammenfassung

Ausblick
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Grundlagen ﬂ(IT

elektrohydraulische Bedarfsstromsteuerung
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Zylinder-Endanschlag Problematik
Ventilsteuerung ﬂ(".
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Zylinder-Endanschlag Problematik
Pumpensteuerung ﬂ(".
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Zylinder-Endanschlag Problematik
Ubertragungsverhalten
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Skidder
hydraulische Verbraucher

’/\ 3 Wipparm

4 Teleskop

2 Hubarm 5 Rotator

6 Greifer

1 schwenkwerk #1: Kran Schwenkwerk, Hubarm, Wipparm, Teleskop, Rotator, Greifer

#2: Vorderwagen Joystick-Lenkung, Raumschild

#3: Hinterwagen Klemmbank, Stutzschild

#4: Seilwinde Seilwinde

23.09.2016 Dr.-Ing. Martin Scherer
Intelligente Elektrohydraulik zur Steigerung der Energieeffizienz, ( ‘ M
Ergonomie und Produktivitat von Forstmaschinen 22/23:3cptember 2066 i Karlsruhe W B¥E W EVEE W AR

9. Kolloquium




9

eBSS im Skidder
exemplarischer Systemaufbau ﬂ(".
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Nachwels am Demonstrator
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Systemdynamik

B direktes Ansprechverhalten (Reaktionszeit < 50ms)
@ Herausforderung: Beherrschung der transienten Unsicherheit
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Zusammenfassung

Stand der Technik: Load-Sensing Systeme
Grundlagen elektrohydraulischer Bedarfsstromsteuerungen
Zusatzfunktionen
Hydraulik des Skidders
Systemverhalten eBSS
B Differenzdruckverlauf
® Einsparpotential

® Schwingungsreduktion
® Systemdynamik

B Ausblick
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Ausblick
Kombination mit getrennten Steuerkanten ﬂ(“.

Karlsruher Institut fur Technologie

® |aufendes Forschungsprojekt

® zuséatzliche Freiheitsgrade zur

® Minimierung der Verluste
an der Tankkante

® Hybridisierung
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“The cheapest energy is what you don't use.”
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Ubertragungsverhalten

180 ? ! !
160+
<
£ 140
(&
S 120
? T QP,max
)
: 100} 800 - 20, sl
S E|—%
80t 600 = 0
c | 2,soll
= S|—aq
g 60r {400 £ 2
= g |~ 3 5ol
)
%‘é) 40+ 4200 'g —Q3
()] > [ ——X
N 3
20 0 ——Ap
0
0 40
Zeit t[s]
19 23.09.2016 Dr.-Ing. Martin Scherer 9.Kolloquium

Intelligente Elektrohydraulik zur Steigerung der Energieeffizienz,
Ergonomie und Produktivitat von Forstmaschinen 22/23:3cptember 2066 i Karlsruhe

SKIT

Karlsruher Institut fur Technologie




